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1. Vgl. den Vorgängeraufsatz Toth (2014a) und zur allgemeinen Objekttheorie 

Toth (2012, 2013, 2014b). 

2.1. Vertikale Einbettung 

Beispiel: Oberdorfstr. 28, 8001 Zürich 

2.1.1. S* = [U, [∅, [S1]]] 

 

2.1.2. S* = [U, [∅, [S1, ∅, [S2, ∅]]]] 
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2.1.3. S* = [U, [∅, [S1, ∅, [S2, ∅, [S3, ... ]]]]] 

 

2.2. Horizontale Einbettung 

  [U, [∅, [S1, ∅, [S2, ∅]]]] 

2.2.1. S* =  [U, [∅, [S1, ∅, [S2, ∅]]]] 

  [U, [∅, [S1, ∅, [S2, ∅, [S3, ... ]]]]] 

 

Ruedi Walter-Str. 2, 8050 Zürich 
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